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Модель среды и объекта

2Расположение зондирующей установки и рудного объекта

Размеры объекта – 300х200х10м

Генераторная петля – 1 (со стороной 500м)

Приемные петли – 49 (со стороной 100м)

Глубина залегания верхней кромки – 40-190м

Сопротивление вмещающей среды – 1000 Омм

Сопротивление объекта – 5 Омм

Ток 20 А



3

ЭДС в петле 25 для модели с объектами на разной глубине и полупространства

Сигналы ЭДС в центральной приемной петле
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Относительное отклонение сигналов ЭДС с

рудными телами по сравнению с

полупространством для петли 25 для объекта с

размерами 300х200х10 м (в логарифмической

шкале): объект расположен на глубинах 40, 90,

140, 190м
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Зависимости времени достижения максимума (слева) и минимума (справа) относительной разницы ЭДС от глубины 

подошвы рудного тела в петле 25
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max max( ) 4.891 10 668.51h t t     6

min min( ) 7.097 10 6.03h t t   

– время достижения максимума разницы сигналов,
maxt

mint
h

– время достижения минимума разницы сигналов,

– оценка глубины залегания кровли рудного тела

Зависимость времен экстремумов от глубины объекта



6

-100

0

100

200

300

400

500

600

1.0E-6 1.0E-5 1.0E-4 1.0E-3о
тн

о
си

те
л
ьн

о
е 

о
тк

л
о

н
ен

и
е 

си
гн

ал
о

в
, 
%

время, с

30000 60000 120000

Относительное отклонение сигналов ЭДС для 25 петли и h=40м для моделей с разной индукционной массой
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– объем –го рудного тела

– удельная электропроводность 

i

–го рудного тела

Распределение отклонений ЭДС в зависимости от разной 
индукционной массы
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Зависимость времени достижения максимума разности от индукционной массы при неизменном объеме для h=40м

Зависимость времени достижения максимума разности от 
индукционной массы
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25( ) 9.20 10 1.02 10IM t t    



Заключение

• Выявлена зависимость аномальных сигналов ЭДС от глубины залегания
рудного тела в слабопроводящей среде.

• Выявлена зависимость аномальных сигналов ЭДС от его индукционной массы в
слабопроводящей среде.

• По полученным зависимостям предложены уравнения для оценки глубины
залегания рудного тела по различным параметрам.

• Наблюдается линейная зависимость между интервалом нарастания сигнала и
индукционной массой, которая может быть выражена в виде уравнения для
оценки индукционной массы по временам возрастания аномалии сигналов.
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